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 مختصات مركز ثقل شكل مقابل كدام است؟  . 1

 

cmyx. الف  7,0 ==  

  

cmyx . ب   5,0 ==  

 

cmyx. ج   6,0 == 

 

cmyx. د   4,0 == 

  

  راستاتيك است؟شكل مقابل چند درجه هيپ. 2

  درجه 2. ب    درجه 1. الف  

  درجه 4. د    درجه 3. ج  

  

  

  شكل مقابل تعداد عناصر صفر برابر است با ABCDدر داربست . 3

     3. ب  5 .الف  

  2. د  4. ج  

  

  

  

  

  :شكل مقابل عناصر صفر برابر است با ABCDEدر داربست . 4

    1. ب  3. الف  

         همه عنصرها بار دارند        . د  2. ج  
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  افقي شود؟  AB چند سانتي متر باشد تا  BCطول . آويزان است Aاز نقطه  ABCميله خميده . 5

  

  82. ب    41. الف  

   62. د    31. ج  

  

  :مطابق شكل نيروي جاذبه برابر است با. 6

.الف  
 r
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F 21=

    

2. ب  
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F =

  

3. ج  
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21

r
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  كدام درست است؟. 7

. الف  
ACAB

 α

FF

sinsin 
=

β

  

    

ACABAB.   ب  

 α

FFF +
=

sinsin β

     

  

+. ج  
=

ABAB

 α

FF

sinsin β

  

  

ACABAC. د  

 α

FFF +
=

sinsin β
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  :برابر است با vو  uحاصلضرب دروني بردارهاي . 8

.||||θ2cos. الف   VUVU =  

.||||θ2cos. ب   VUVU =  

.||||θcos. ج   VUVU = 

.||||θsin. د  VUVU =  

 

  كدام درست بارگذاري شده است؟. 9

     (a)  .الف  

  (b). ب  

  (c). ج  

  هر سه. د  

  

  

  

  

  در تكيه گاه نشان داده شده كدام درست است؟. 10

          zM=0.الف  

  xM=0. ب  

  yM=0. ج  

===0. د   zyx MMM  

  :در سازه روبرو. 11

  TCD = 0. الف

  TAC = 0. ب

  TBC = 0, TAB =0. ج

  هيچكدام. د
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  :در سازه روبرو. 12

 BG , DI = 3F. الف

  BG , DI= 2F. ب

 BG , DI=F. ج

 BG , DI = 1.5 F. د

  

 

 

 

 

چقدراست؟  BD شده نيروي عضو در خرپاي نشلن داده. 13  

 NTBD 346= . الف   

NTBD 115= . ب  

NTBD 289= . ج  

NTBD 500= . د  

)ها يك متر هستند  همه دهانه( ؟  CJ مطلوب است نيروي داخلي عضو. 14  

KNTCJ 200= . الف  

KNTCJ 100= . ب  

KNTCJ 8282 /= . ج  

  KNTCJ 4141/= .د  
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  چقدر است؟ Kگاه  تكيه  لالعم در سازه نشان داد شده عكس. 15

3F . الف  

1.5f .ب   

F  ج.           

2F .د  

  

  

  

  

  

  مختصات مركز ثقل شكل مقابل كدام است؟ .16

  

0 .الف

mm 112

=

=

y

x
  

          

 .ب
0

mm 122

=
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y

x
  

           

 .ج
0
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 .د
0
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=

=

y

x
  

       

  .عكس العمل هاي تكيه گاهي را پيدا كنيد .17

  Ax = 200, Ay = 0 N & B = 400 N .الف  

  Ax = 0, Ay = 200 N & B = 400 N .ب  

  Ax = 0, Ay = 400 N & B = 200 N .ج  

  Ax = 0, Ay = 200 N & B = 200 N. د  

  

WWW.PNUNA.COM

http://pnuna.com
http://pnuna.com
http://pnuna.com


 

        
        
        

        5555        25252525        يك يك يك يك استاتاستاتاستاتاستات        
        60606060        60606060                1411117141111714111171411117                مهندسي ماشينهاي كشاورزي و مكانيزاسيونمهندسي ماشينهاي كشاورزي و مكانيزاسيونمهندسي ماشينهاي كشاورزي و مكانيزاسيونمهندسي ماشينهاي كشاورزي و مكانيزاسيون                

        
                ماشين حسابماشين حسابماشين حسابماشين حساب            ))))1111((((    يكيكيكيك        

        

 10101010 ازازازاز 6666 صفحهصفحهصفحهصفحه

  

  

18. Ax براي بارگذاري داده شده چقدر است؟  

  Ax = 3600 N .الف  

  Ax = 2400 N .ب  

  Ax = 1200 N .ج  

  Ax = 4800 N .د  

  

  

  

  

  :لنگر ماند حاصلضرب براي مقاطع متقارن مقدار  .19

  .قابل محاسبه است. الف  

  .صفر مي باشد. ب  

  .تعريف نشده است. ج  

  هيچكدام. د  

  :شعاع ژيراسيون دايره حول مركز آن برابر است با .20
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  Ix,Iyمطلوب است محاسبه  .21
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  Ixyمطلوب است محاسبه . 22
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22hbI xy =  
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22
2
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22
4
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  :در انتقال توان به روش تسمه و پولي. 23
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  :براي كابل نشان داده شده  .24
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  :در موردخرپايي به شكل زير مي توان گفت كه خرپا .25

  

  .دو درجه نامعين است. الف  

  .يك درجه نامعين است. ب  

  .خرپا  معين است. ج  

  .سه درجه نامعين است. د  
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  سوالات تشريحي

  .داردنمره .3/1 هر سوال 

  مطلوب است محاسبه عكس العمل تكيه گاه ها:براي سازه نشان داده شده.. 1

  

  

  

  

  

  

  

  Wبر حسب    براي سازه نشان داده شده مطلوب است محاسبه كشش  كابل ها.2

  

 

 

  

  

  

  

  

  :مطلوب است:نشان داده شده شكلبراي  .3

  Aنقطه  حولFمحاسبه لنگر نيروي  

  از راستاي نيروAفاصله َ 
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  .مطلوب است موقعيت مركز جرم شكل نشلن داده شده.4

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

  

  .Bمحاسبه نيرو هاي داخلي و لنگر خمشي در نقطه  مطلوب است:نشان داده شده شكلبراي .5

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

WWW.PNUNA.COM

http://pnuna.com
http://pnuna.com
http://pnuna.com

