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   ....اين محرم و صفر است كه اسلام را زنده نگه داشته استاين محرم و صفر است كه اسلام را زنده نگه داشته استاين محرم و صفر است كه اسلام را زنده نگه داشته استاين محرم و صفر است كه اسلام را زنده نگه داشته است  ....رهره((خمينيخميني    امامامام

  

  ؟در مورد سطوح مختلف كاربرد كامپيوتر در طراحي كدام درست است .1

ارزيابي و صحه گذاري به مفهوم آن است كه بدون نياز به نمونه سازي و تست نمونه ساخته شده بتوان در كامپيوتر . الف  

  .ت كردعملكرد آن را تس

متداول ترين نرم افزار  AutoCADنقشه كشي اولين و بالاترين سطح استفاده از كامپيوتر در طراحي است و نرم افزار . ب  

  .نقشه كشي است

  .مكانيكي يعني تجزيه و تحليل، آناليز، شبيه سازي و بهينه سازي طرحاتوماسيون در طراحي . ج  

  .باشد نقش كامپيوتر در آنها بيشتر استهر چقدر فعاليت ها ماهيت كيفي داشته . د  

ماتريس تبديل . 2
DC

BA
T   است؟  yكدام يك از گزينه هاي زير بيانگر انعكاس نسبت به محور . را در نظر بگيريد =

  A=1; B=0; C=0; D=d. ب  A=1; B=0; C=0; D=1. الف  

  A= -1; B=0; C=0; D=1. د  A=1; B=b; C=0; D=1. ج  

  است؟ گزينه درمورد مدل سازي هندسي به روش قاب سيم وار صحيح كدام. 3

  .حاوي اطلاعات كمي از جسم است و مي تواند براي اجسام ساده و پيچيده استفاده شود. الف  

  .از معايب آن سادگي و توليد آسان آن است. ب  

  .از مزاياي آن اين است كه سطوح داخل و خارج جسم را تشخيص مي دهد. ج  

  .ليد مدل بوسيله آن كمترين هزينه را داردتو. د  

  كند؟ ميرا توصيف ) Cubic-Spline(كدام گزينه قطعه منحني مكعبي . 4

  اسپلاين را داشته و كار كرد با آن ساده تر است- اين منحني تمامي رفتار هاي منحني بي. الف  

  .منحني استفاده مي كند اين منحني از نقاط داده نمي گذرد بلكه از اين نقاط براي كنترل شكل. ب  

  .از همه نقاط عبور داده شده و عمل درون يابي را انجام مي دهد و براي مهندسي معكوس مناسب است. ج  

  .راي تمام قابليت هاي منحني بزيير و بسيار انعطاف پذير استاد. د  

  است؟ كدام يك معادله ترسيم خط توسط نقطه ابتدايي و انتهايي. 5

  L=| P2- P1|. ب    N=( P2- P1)/L. الف  

  P=P1 +u( P2- P1)            0≤u≤1. د    O=(1- u) P1+u P2. ج  
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  باشد؟ مي )Loft(كدام گزينه به معني جاروب كردن تطبيقي . 6

  .پروفيلي در امتداد محور عمود بر صفحه حاوي پروفيل، حركت داده شده تا شكل مورد نظرحاصل شود. الف  

       غير همسطح با پروفيل ايجاد ) منحني(ز حركت يك پروفيل بسته دو بعدي در امتداد يك مسير روشي است كه در آن ا. ب  

  .مي شود

  ند پروفيل با مقطع و اشكال مختلفسطوح هموار و پيوسته بين دو يا چ روشي توانمند و انعطاف پذير براي ايجاد. ج  

  .حور مي باشداين سطح حاصل دوران يك پروفيل بسته دو بعدي حول يك م. د  

  باشد؟ مي منظور از مدل سازي عنصري چه. 7

  .همان مدل سازي كرانه اي است. الف  

  .در اين روش عناصر اوليه در حافظه كامپيوتر ذخيره شده و به هنگام لزوم مورد استفاده قرار مي گيرد. ب  

تبديل  B-Rapرا به اطلاعات  CGSل مي سازند سپس داده هاي مد CGSدر اين روش ابتدا مدل حجمي جسم را به روش . ج  

  .مي كنند

  .همان طراحي انعطاف پذير است. د  

  ؟باشد نميكداميك از گزينه ها از مراحل ساخت مدل مونتاژي . 8

  مدل سازي قطعات مجموعه. الف  

  تعيين ساختار درختي رابطه بين قطعات، زيرمجموعه ها و مجموعه هاي مونتاژي. ب  

  تعيين شرايط همجواري. ج  

  مشخص نمودن موقعيت و جهت هر قطعه در فرآيند ساخت آن. د  

   كنند؟ مي كدام يك از گزينه هاي زير مفهوم ارزيابي مونتاژ پذيري را تشريح. 9

  آماده سازي برش سطح مقطع مجموعه مونتاژي براي بررسي وجود هر نوع مشكل يا عدم انطباق بين قطعات. الف  

  رزيابي تداخل قطعات ونوع انطباق آنها با يكديگربررسي مونتاژ پذيري، چك و ا. ب  

  نشان دادن قطعات و زير مجموعه ها به صورت منفصل و جدا از هم براي شناسايي آنها. ج  

  تعيين داده هاي ابعادي و تلرانس ها براي تجزيه و تحليل آنها. د  

  ؟نيست SOLIDWORKSگزينه هاي زير ازالمان هاي مدل ديناميكي  كداميك از. 10

  نيروي جاذبه. ب    موتور افقي. الف  

  فنر خطي. د    موتور دوراني. ج  
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  كنند؟ ميكدام گزينه مفاهيم نقل و انتقال پذيري نرم افزار و نقل وانتقال پذيري كاربر را بهتر تشريح . 11

ه فقط با يك نرم افزار به هر نرم افزار بر روي انواع سخت افزار قابل نصب و استفاده باشد وكاربر مجبور نباشد ك. الف  

  .خصوص كار كند

هر نرم افزار بر روي انواع سخت افزار قابل نصب و استفاده باشد وكاربر مجبور نباشد كه فقط با يك سخت افزار به . ب  

  .خصوص كار كند

ك نرم افزار و يا يك هر نرم افزار بر روي انواع سخت افزار قابل نصب و استفاده باشد وكاربر مجبور نباشد كه فقط با ي. ج  

  .سخت افزار به خصوص كار كند

  .هر نرم افزار بر روي انواع سخت افزار قابل نصب و استفاده باشد وكاربر بتواند از همه آنها استفاده كند. د  

  كند؟ مي را بهتر توصيف STEPكداميك از گزينه هاي زير فرمت . 12

رسيمي هندسي بوده و بر اطلاعات رابط بين توابع ساخت و طراحي هدف اين استاندارد بيشتر جايگزيني عوامل ت. الف  

  .، طراحي و سيستم خود كار مانند روبات ها مي باشدNCنظارت مي كند و شامل فرآيند نقشه كشي، برنامه ماشين كاري 

براي گسترش انتقال تمامي اطلاعات مربوط به طراحي، ساخت، كنترل كيفيت ، آزمايشات تحليلي، تلرانس ها، شكل قطعه، . ب  

  آناليز استاتيكي وكوتاه كردن زمان انتقال حجم وسيعي از اطلاعات

  .داراي چهار بخش اصلي است، بخش راس فايل، بخش فهرست، بخش بلوك ها و بخش المانها يا اجزاء. ج  

  .يكي فرمت اسكي و ديگري فرمت دوتايي. داراي دو نوع فرمت براي نمايش داده ها در يك فايل است. د  

  ؟باشد نميپايه حاكم بر مسئله و حل آن  كدام يك از گزينه هاي زير از روش هاي مختلف براي تدوين معادلات. 13

  روش تغييري. ب    روش انرژي. الف  

  يريت پسماندروش مد. د    روش پسماند وزني. ج  

  ؟باشد نميدر آناليز  FEAكداميك از گزاره هاي زير يكي از كاربرد هاي . 14

  آناليز تنش صفحه اي. الف  

  آناليز تنش ناشي از بار دوراني روي المان هاي مدور. ب  

  تحليل آناليتيكي يك قطعه تير پيچيده. ج  

  تحليل استاتيكي يك مسئله سه بعدي. د  

  باشد؟ مي درست NCد ماشين هاي كدام گزاره در مور. 15

  .، براي كليه قطعات يك مجموعه يك برنامه مخصوص نوشته مي شودNCدر ماشين هاي . الف  

 NCكه توسط سازمان بين المللي استاندارد معرفي شده، معمول ترين زبان برنامه نويسي اغلب ماشين هاي  ISOفرمت . ب  

  .است

  .، برنامه ها را خوانده و آنها را به مشخصات محصول ترجمه مي كندواحد كنترل كننده در اين ماشين ها. ج  

، هر سوراخ بيانگر عدد باينري صفر و عدم وجود سوراخ به معني عدد باينري يك NCدر برنامه نوار كاغذي پانچ شده . د  

  .است
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  ؟باشند ينمكدام يك از گزينه هاي زير يك گروه از نرم افزار هاي كاربردي در ساخت و توليد . 16

  BravoNCGو  Edge CAM. ب  Working Modelو  ANSYS. الف  

  VERICUTو  SurfCAM. د  PowerMILLو  MasterCam. ج  

  كند؟ مي تشريح پيكرد بندي يك ربات را با مختصات دكارتي از گزينه هاي زير كداميك. 17

  .خش مچ و يا خم شدن مچ استداراي يك حركت عمودي، يك حركت شعاعي، يك حركت دوراني، يك حركت چر. الف  

  .سيستم مختصات مربوطه موازي هستند zو  x ،yشامل سه كشويي متعامد مي باشد كه نسبت به محور هاي . ب  

  .داراي يك ستون عمودي است كه حول يك محور عمودي مي چرخد و بازو شامل چندين كشويي متعامد است. ج  

  .كند به صورت كره استفضاي كاري كه ربات در آن مي تواند حركت . د  

  ؟صحيح است خانواده قطعاتكدام گزاره درمورد . 18

چيدمان قطعات بر اساس تكنولوژي گروهي يعني هر سلول به گونه اي سازمان داده شود كه توليديك قطعه خاص را به . الف  

  .عهده بگيرد

بازرسي چشمي، تحليل جريان و : ام مي شودگروه بندي قطعات به خانواده بسيار ساده است و از يكي از طرق زير انج. ب  

  دسته بندي و كد بندي قطعات

چيدمان ماشين آلات بر مبناي پردازش بر مبناي توليد دسته اي يعني ماشين هاي ابزار گوناگون بر اساس محصول خاصي . ج  

  ..كه توليد مي كنند در يك جا قرار گيرند

اندازه هندسي و يا به دليل مراحل يكسان مورد نياز در توليد با هم مشابه مجموعه اي از قطعات است كه به دليل شكل و . د  

  .هستند

  كدام يك از نرم افزار هاي زير براي برنامه ريزي فرآيند ساخت بكار مي رود؟. 19

  MAPLE. ب  MasterCamنرم افزار . الف  

  SuperFORGE. د    CATIAنرم افزار . ج  

  صحيح است؟) FMS(با انعطاف يا  كدام گزينه در مورد سيستم توليدي. 20

سيستم حمل كننده مواد، سيستم كامپيوتري و نيروي انساني ولي ماشين هاي ابزار و تجهيزات : داراي اجزاء زير است. الف  

  .مربوطه را شامل نمي شود

  .نوع كاربرد دارد 100قطعه و تنوع توليد بيش از  2000در حجم توليد هاي بيش از . ب  

  .را نيز بطور كامل در بر مي گيرد NCتوليدي، هم انواع سيستم هاي خطوط انتقال و ماشين هاي مستقل  اين سيستم. ج  

  .نام هاي ديگر آن سيستم توليد با ماموريت متغير، و سيستم توليدي كامپيوتري شده است. د  
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  »  سئوالات تشريحي« 

  

  ).نمره 5/0(يا و محدوديت هاي هر يك را بيان كنيد مزا. تفاوت گرافيك جاروبي با گرافيك برداري كدام است. 1

  

        به هنگام مدل سازي اجسام با پيچيدگي هندسي به روش قاب سيم وار تفاوت به كارگيري منحني هاي بزير با منحني هاي . 2

  ).نمره 5/0(اسپلاين در چيست   بي

  

رياضي بين ابعاد و با استفاده از يك جدول طراحي شرح دهيد   طراحي انعطاف پذير قطعه را با دو روش با استفاده از روابط. 3

  ).نمره 1(

  

را كه اولين استاندارد انتقال داده در ) IGES  )INITIAL GRAPHICS EXCHANGE SPECIFICATIONفرمت . 4

  ).نمره 1(است را شرح دهيد  CAD/CAMسيستم 

  

  )نمره 1(تنش صفحه اي شرح دهيد تنش هاي اصلي، صفحه اصلي و تنش اصلي ماكزيمم را براي . 5

  ).نمره 1(آن را تشريح كنيد  CNCبه طور اتوماتيك عبارت است از ارزيابي برنامه  CNCآخرين مرحله در تهيه برنامه . 6

  

در LEAD THROUGH  روش و WACK THROUGH ار روش دستي، كامپيوتري، روش در برنامه نويسي روبات ها چه. 7

  ).نمره 1(شرح دهيد كتاب آمده است آن ها را

  

WWW.PNUNA.COM

http://pnuna.ir
http://pnuna.ir
http://pnuna.com

